Najtoplije zahvaljujenprof. Luki Celikoviéu na dozvoli da skeniram saZetak predavanja
"Gauss-Jordanova metoda eliminacije s primjenomasgaravu (diskusiju) rjeSenja viSelinearnih susjadaadzaba”
i objavim na svojim web stranicama.
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Hagomcna 2. Ukoliko su udenici upoznali sa metodom determinanata rjedavanja sustava linearnih
Jednad¥aba, zbog uofavanja svih sluZajeva, preporuéuje se udenicima raspraviti (diskutirati) rjefenja
ovog sustava u kombinaciji sa metodom determinanata (u slufaju jednakog broja jednadzaba i
nepolznzll.mca). Prednost metode detenninanata Je u tome o se primjenom Cramerova pravila
preciznije voCavaju svi mogudi sluéajevi videlinearnog sustava jednad¥aba (mopgué, neodreden |
nemogné sustav), no Ivcliki Je nedostatak mstode determinanata $to samo otkriva kada je sustav
neodreden, clollq ne daje eksplicitng sva njegova rjedenja. Takoder se mofe primijeniti samo kada je
broj repaznanica Jednak broju jednadaba. Pri tome treba imati na umu da se vrlo lako rjefavaju
determinante drugega reda | Sarusovim pravilom determinante tre¢ega reda, dok rjefavanje
determinanti Lervriog i vidih redova zadaje dosta posla. '

U prethodnom  primjeru Jo glavna determinanta bila D={a-b}(2-a), a sporedne delerminante
D(_x)=(2—a)(]~b), Diy}=(2-a)(a-1) i D(z)=0, pa iz x=D{x)/D, y=DOWD i e=D{z)D lako raspravime
{diskutirame) rjedenja zadanog susiava jednad?aba. T

ZADACI ZA VIJEZBHU:

Zadutak I Rijediti sustav jednadzaba Xelytz-ul, xty-22400=2, 2xeyeztu=3,  xtdy-5z+50=3
xveu R ' , ) -

(R x=v-wt 573, v=vew 143, 2=v, u=w. v wER)

Zadatak 2, U ovisnosti od parametraa R raspravili {diskutirati} rjesenja sustava jednadzaba
axtytetu=1. x+ay+ztusl, xHytaztu=a, x+y+z+tau=a, x¥zu R '

(R ZazeRy {:3;1} sustay jednadZaba je mogue, a riefenje mu je s=-lia+3), y=-1/a+3),
2=(a+20(a+ 1), v=(a+2)(a~3); zaa=) sustav jednadZaba je neodreden, a rjetenja su mu
K=1pegr ¥=p, 2=q, u=r, p.q.reR; dok je 2a a=-3 sustav Jednadiaba nemogué {nema rickenialy.
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Luka C‘elikﬂvié, prof.

GAUSS-JORDANOVA METODA ELIMINACHE S PRIMJENOM NA
RASPRAVU (DISKUSLIU) RJEéEN.!A VISELINEARNIH SUSTAVA
JEDNADZARBA

U ovom izlaganju prvo éemo se upoznati sa Gauss-Jordanovom metodom eliminacije tjeSavanja
viselinearnih susiava jednadZaba. Zbog jednestavmosti pisanja rabit demo tzv. matrifni oblik sustava
jednad¥aba, pri &emu e svaki redak matrice zapravo predstavljati jedow jednadibu. PoSto sa
jednad2bama moemo vriiti e ne transformacije (zamjena mjesta dviju ili viSe jednadZaba,
pormnodili {podijeliti} jednad¥bu bilo kojim brojem razliditim od nule, dodati (oduzeti) jednadbi bilo
kajn drugu jednad?bn pomnofenu bilo kojim brojem razligitim od nule, dodati (oduzeti) jednadZbi
linearnu kombinaciju ostalih jednad¥aba), to isto mo2emo Siniti i sa recima matrice.

U drugom dijcle izlaganja primijenii ¢emo ovu metodu na raspravu {(diskusiju) fjefenja sustava
lingarnih jednadZaba.

Primjer 1. Rijesili susiav jednad¥aba x+2y-z=2, x-y+2z=8, 2x+y-2z=-2, xyz R
Rjesenje:
Ovom sustavu fednadZaba pridruzit demo L7y, profirenu malricu
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Primjer 2. Rijediti sustav jednadiaba s+v-z=1. x+2y+2z=2, 2x+3y+e=3 Xy R
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Primjer 3, Rijediti suslay jednadaba x+y-z=), x+2y+2z=2, 2x+3y+z=4, xyz R cool|-6
RjeSenje:
Dakle, za kg R~ { -2, 1} sustav jednad?aba je odreden, a riefenje mu je danc sa (*); 71 k=-2 suslay 3
111 L2101 neodreden, a rjefenja su mu dana sa (**); dok je za k=-1 sustav jednadZaba nemogué (nema rjedenja).
1222|004 ~| 013 |
23 1) 4] I-L-IL 000l i Primjer 5. U ovisnosti of patamciara ab€R raspraviti (diskutitati) rjesenja sustava jednadZaba
ax+by+az=1, xt+ytaz=1, xty+2z=1. wy2eR
Sustav jednad#aba je nemogné {neina riefenja) jer je negoguda treéa jednad¥ba (0=1). Rjesenje:
Napemena 1. Ulenike koji su upoznali sa pojmom ranga matrice podsieamo da se rasprava aball 11211 11 2
(diskusija) rjcienja sustava finearnih jodnadZaba Eini ovako: 1 1afll }.. abalt!unar ~[0ba-alta
B sustav je odreden (ima jedinstvene rjefenje} akko je tang A = rang Apr = broj nepoznanica; 11 2101 1 1alt] a2 1o 0 a2 0
B sustav je neodreden (ima beskonaéno muogo tjclenja) akko je rang A = rang Apr < broj ' h
NEpOZNANIca; . 1" b#at2
B systav je nemogué (nema rjesenja) akko je rang A < rang Apr.
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